
Projekt 
VÝZKUM A VÝVOJ 
UNIVERZÁLNÍ ŘÍDÍCÍ JEDNOTKY 
TERMOLYTICKÝCH PROCESŮ 
byl spolufinancován Evropskou unií. 
 
Hlavním cílem projektu "Výzkum a vývoj 
univerzální řídící jednotky THEUS" je vyvinout 
a zprovoznit autonomní, dálkově řízenou 
a semimobilní řídicí jednotku pro ovládání 
různých typů termolytických procesů. 
 
termolytických procesů. 

 
Evropský fond pro regionální rozvoj 
OP Podnikání a inovace pro konkurenceschopnost 

 

 


